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VIVA - Versatile Intelligence for Vision Automation

»Blitzgescheite“ Vision Applikationen -
LDlitzschnell“ mit VIVA selbst erstellt.

VIVA steht nicht nur fir vielseitige Vision-Intelligenz fir die
Automatisierung, sondern auch fir "VIVA! Die Applikation fir
meine Automatisierung ist blitzschnell und einfach realisiert".

20 Jahre Erfahrung mit Tausenden von Vision-Applikationen
haben unsere Experten in VIVA gesteckt, damit Sie kein Exper-
te fur Vision sein missen, um Ihre Automatisierungsaufgabe zu
|6sen.

Die Applikationspakete fur die 2D und 3D Roboterfiihrung, fur
die Qualitatsinspektion, die Messtechnik und die Bauteiliden-
tifikation werden nur noch konfiguriert und mit beliebigen
Ablaufsteuerungen an lhre Applikation angepasst.

VIVA Vision Applikationspakete fiir

0 Roboterfiihrung

0 Inspektion
Messtechnik

0 Identifikation

VIVA bedeutet

Konfigurierbare Applikationen

Integrierte Ablaufsteuerung

Durchgangige 3D-Kalibrierung

Ubersichtliche Graphiken

Kombinierbarkeit aller Module

Durchgangige GUI

Offene Schnittstellen

Unbegrenzte Flexibilitét bei einfachster Bedienung

Sie haben bereits Erfahrung mit Bildverarbeitungs-Software-
paketen?

VIVA wird Sie Uberraschen!

VIVA ist nicht der Werkzeugkasten aus Algorithmen und Verfah-
ren, bei dem Sie schon ein Experte sein missen, um lhre erste
einfache Applikation zu erstellen. VIVA st bereits die
Applikation, die Sie nur noch konfigurieren brauchen.

Sie haben noch keine Erfahrung mit Bildverarbeitungs-Soft-
warepaketen?

VIVA wird Sie beigeistern!

Unser Applikations- Know How ist fir Sie auf Mausklick verflg-
bar.

Roboterfiihrung

Bildverarbeitung zur Roboterfiihrung ist die Automatisierung
der Automatisierungstechnik. Geschwindigkeit, Flexibilitdt und
hohe Positioniergenauigkeit steigern Effizienz und senken Kos-
ten fur Handlings- und Bearbeitungsaufgaben. Die Erfahrung
aus Hunderten von Applikationen in der 2D und 3D Roboter-
fihrung in unterschiedlichen Branchen sind in das Design des
VIVA Applikationspaktes zur Roboterflihrung geflossen, damit
Sie Ihre Applikation in kirzester Zeit umsetzen kdnnen.

VIVA bietet

° 2D Roboterflihrung
Schnelle und hochgenaue Lageerkennung von beliebigen
Bauteilen in beliebiger Drehlage in der Ebene. Einsatz flir
jede Anwendung, bei der der Abstand zwischen Kamera(s)
und Bauteil konstant gehalten werden kann, z.B. dem Greifen
von Bauteilen vom Band.

* 2 1/2D Roboterflihrung
GroBenskalierbare, robuste und einfach zu implementierende
Losung zur Erkennung von beliebig verdrehten Objekten in
verschiedenen Ebenen bzw. Abstanden zur Kameraposition,
z.B. dem De-Palettieren.

* 3D Roboterflihrung
Komponenten- und platzsparendes Verfahren zur 3D-Robo-
terflihrung mit nur einer Kamera. Aus nur einem Bild werden
durch Messung von drei Merkmalen alle sechs Freiheits-
grade (Position und Orientierung) eines 3D Objektes
bestimmt.

Messtechnik

In der Messtechnik leistet die Bildverarbeitung etwas, was das
menschliche Auge so ohne weiteres nicht kann: die Ermittlung
von MaBen in physikalischen Einheiten in Millisekundenschnel-
le mit hochster Genauigkeit und Wiederholgenauigkeit. VIVA
arbeitet immer kalibriert, verwaltet verschiedene Bezugs-
koordinatensysteme, unterstitzt die Temperaturkompensation
und ist schnell auf neue Messmerkmale angepasst. Die MaB-
haltigkeitskontrolle von Bauteilen in 2D und 3D, mit einer oder
mehreren Kameras, Kameras oder Sensoren, einschlieBlich der
statistischen Aufbereitung der Messergebnisse, kann naturlich
auch mit weiteren VIVA Paketen, wie der Roboterfiihrung und
der Qualitétsinspektion verknupft werden.

VIVA bietet

* Kamerabasierte 2D Messtechnik

* Kamerabasierte 3D Messtechnik

* 3D Form Matching basierte Messtechnik

fur alle typischen Messmerkmale:

® Loécher und Bohrungen  ® Langldcher

°® Flachen ® Kanten

* Radien * Durchmesser
* Winkel ° uvam.

Vision Applikationen selbst erstellt



Designed by Experts - Developed for End-Users

Inspektion

Inspektion und Qualitétskontrolle ist die klassische Aufgaben-
stellung fur die Bildverarbeitung in der Produktion. VIVA stellt
sicher, dass kein fehlerbehaftetes oder falsches Bauteil in den
nachsten Fertigungsschritt oder gar zum Endkunden gelangt.

Die Qualitatskontrolle stellt die hochste Anforderung an die
Flexibilitat eines Systems: von einfach bis komplex, von einer
Kamera bis zu beliebig vielen Kameras, von Schwarz/\WeiB3 bis
Farbe und mit einer Vielzahl unterschiedlicher Inspektionsauf-
gaben.

Mit einfachen, Uberschaubaren Ablaufprogrammen kénnen Sie
flr jede Aufgabenstellung gezielt Inspektionsaufgaben in einem
Prifprogramm zusammen stellen.

Der Vorteil: die so erzielten Ergebnisse sind direkt Uberprifbar
und lassen sich fur Folgeschritte und Weiterberechnungen nut-
zen.

VIVA bietet

* Anwesenheitskontrolle

* Vollstandigkeitskontrolle

* Montagekontrolle

* Positions- und Lagebestimmung
* Bauteiltypkontrolle

* Oberflachenprifung

Identifikation

Die zweifelsfreie Identifikation von Bauteilen ist eine der
Kernaufgaben in der Automation von Fertigungsprozessen.
Anhand von Schriften, Codes oder Bauteilmerkmalen selbst
wird sichergestellt, dass die richtige Komponente sich an der
richtigen Stelle im Fertigungsfluss befindet und dadurch
Komplikationen in weiteren Prozessschritten vermieden werden.
Eine genaue Vorpositionierung der Prifteile ist nicht erforderlich,
da Objekterkennung und Lagekorrektur bei VIVA Standard sind.
Eine zusatzliche Besonderheit: durch die Geometrie der opti-
schen Anordnung verzerrte oder verzeichnete Codes oder
Zeichen werden automatisch entzerrt und fehlerfrei erkannt.

VIVA bietet
¢ die Identifikation von Bauteilen Gber Merkmale
* die Erkennung und Zuordnung unterschiedlicher Typen
* die Verifikation von Artikelnummern
* die Verifikation von Baugruppennummern
oder — bezeichnungen
* die Dekodierung von Data Matrix Code
in allen Aufbringungsarten
¢ die Erkennung und Verifikation von Klarschriften
* die Dekodierung von Barcodes in allen Aufbringungsarten
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Die VIVA Glanzlichter im Uberblick

3D Total Modelling

Alle Module und Werkzeuge in den VIVA Applikationspaketen
arbeiten immer im kalibrierten Zustand. Im System liegt immer
das vollstandige 3D Modell der Applikations- und Kamerageo-
metrie vor. Auch fUr Aufgaben aus den Bereichen Identifikation
und Inspektion, die klassische 2D Aufgaben sind, 16st das 3D
Total Modelling einige Herausforderungen. So kénnen z.B. Bil-
der entzerrt werden, wodurch die Anwendung der Werkzeuge
robust und sicher arbeitet. Sowohl optische Verzeichnungen
sowie Neigungswinkel zwischen der Kamera und einer beob-
achteten Flache werden kompensiert.

3D Tool Referencer

Die 3D Tool Referencer Funktion ermdglicht es, Suchbereiche
von Bildverarbeitungswerkzeugen durch Ermittlung der 3D
Objektlage im Bild nachzufihren. VIVA ist das erste System mit
dem es moglich ist, die Position und Orientierung eines Objekts
in allen 6 Freiheitsgraden zu bestimmen und auf der Basis die-
ser Information in einer beliebigen Kamera, auch in einem
Kamera-Verbund, die Suchbereiche von Werkzeugen fir
Prifungen auf dem Objekt nachzufiihren.

Total Statistics

VIVA Total Statistics bietet die totale Flexibilitat fur die Auswer-
tung aller Ergebnisse, die VIVA erzeugen kann. Fur jedes
Werkzeug, jede Inspektionsaufgabe und allgemein jedes Da-
tenelement ist es maglich, die von ihm erzeugten Ergebnisse,
Positionen, Werte in die mit VIVA gekoppelte SQL Datenbank
abzulegen. Sie kénnen also selbst wahlen, welche Werte in die
Datenbank geschrieben werden sollen. Der Detailgrad und die
Menge der im Rahmen der laufenden Applikation festzuhalten-
den Werte ist beliebig und kann zu jedem Zeitpunkt angepasst
oder verandert werden. VIVA bietet eigene integrierte statisti-
sche Auswertungen, ebenso kann jedoch auch mit externen
Werkzeugen auf die SQL-Datenbank zugegriffen werden.

VIVA bietet groBte Flexibiliat fir die Einrichtung beliebiger
Kommunikationsschnittstellen und bleibt trotzdem einfach.
Neben einer Auswahl an Standard-Kommunikationsmodulen
kann jede Schnittstellenhardware frei programmiert werden.
Unterstltzt werden alle gangigen Schnittstellen wie Digital-10,
Interbus, DeviceNet, Profibus, RS232/422 und TCP/IP basierte
Kommunikation. Die gangigen Roboterschnittstellen werden
unterstitzt.

VIVA unterstlitzt verschiedene Arten der Vernetzung zur ge-
meinsamen Ressourcennutzung, Remote Visualisierung sowie
Datenbankanbindung und dezentrales Monitoring und Daten-
management.
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VIVA - Versatile Intelligence for Vision Automation

Kiar strukturierte Benutzer-Oberfldchen

Jedes Vision-System hat grundsatzlich zwei Benutzerober-
flachen: eine fir den Online-Modus, in dem die Anlage automa-
tisch arbeitet, und eine flr den Konfigurationsmodus, in dem die
Anlage auf die Applikation angepasst oder optimiert wird. Die
Anforderung an diese beiden Oberflachen sind in vielen
Punkten unterschiedlich. VIVA tragt dieser Tatsache Rechnung
und bietet eine Online-Oberflache und eine Konfigurations-
oberflache mit klar voneinander abgegrenzten Funktionalitaten.
Die Oberflachen stehen wahlweise auf einem oder getrennten
Rechnern zur Verfigung. Insbesondere fur die Remote-Visu-
alisierung und Fernwartung ist die Mdglichkeit der Aufteilung
zwischen unterschiedlichen Rechnern von Vorteil. Prozess-
informationen kdnnen an einem abgesetzten Gesamtsteuerpult
der Linie visualisert werden oder zentral in einem Leitstand.
Auch von ganz anderen Orten z.B. einer Servicezentrale flr
unterschiedliche nationale oder internationale Standorte sind
dauerhafte oder temporare Anbindungen maoglich.

Die Trennung der Oberflachen bietet:

° im Einrichtbetrieb einen strukturierten, einfachen Zugang zu
den vielféltigen Mdglichkeiten, VIVA fur die jeweilige Aufga-
benstellung optimal zu konfigurieren.

® im laufenden Produktionsbetrieb nur noch die fir die jewei-
lige VIVA-Applikation relevanten Informationen in einfacher
Weise anzuzeigen.

Die Online-Oberfléche
- mit grafischen Statusanzeigen und umfangreicher Statistik

Die VIVA Online-Oberflache visualisiert den jeweils aktuellen
Anlagen-Zustand Uber graphische Anzeigen. Zusatzlich zu den
Mess-, Prif- oder Steuerungsergebnissen wird wahlweise ein
Ubersichtsbild des Priifteils oder aktuelle Kamerabilder ange-
zeigt. Alle wichtigen Informationen erhalten Sie so auf einen
Blick:

° Lampen-Icons signalisieren Priifbereiche, Status und System-
zustand

* Graphische Ubersichtsbilder oder aktuelle Kamerabilder
visualisieren durch farbige Markierungen direkt im Bild den
Status der Messung, Priifung oder Steuerung

* Icons fur OK und Nicht-OK zeigen das Gesamtergebnis an

* Zusatzinformationen werden per Textausgabe angezeigt

* Mess- und Prifergebnisse werden in einer frei konfigurierba-
ren statistischen Auswertung angezeigt und zeigen auf einen
Blick das aktuelle Qualitatslevel Ihrer Produktion

Die Konfigurationsoberfliche
- mit wenigen Mausklicken zur fertigen Applikation

Die Konfigurationsoberflache dient zur initialen Erstellung der
Applikation und auch zur spateren Optimierung von Parametern
und Konfigurationseinstellungen. VIVA trennt zwischen

* den Daten der Hardware
(Kameras, Beleuchtung, Kommunikationskanéale)
* den Daten der Konfiguration (Parameter und Einstellungen)

VIVA Graphical Interactive Navigation ermoglicht die einfache
Konfigurierung der Applikationen durch wenige Maus Klicks.
Das Bewegen in der flachen Datenhierarchie ist durch Anklik-
ken der Funktionsfenster in den Anlagenbildern oder Kamera-
bildern moglich. Alternativ zum Navigieren im Datenbaum kann
dieser aus der Oberflache entfernt werden und die Konfi-
gurierung kann komplett graphisch interaktiv erfolgen. Symbole
und graphische Elemente im Datenbaum signalisieren in ent-
sprechenden Farben den Status jedes Elements:

® Online/Offline
* korrekt/fehlerhaft
® initialisiert.
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Die Grundbausteine der VIVA-Applikationspakete

VIVA stellt alle Funktionalitaten zur Verfligung, die flr die klassi-
schen Aufgabenstellung der Bildverarbeitung bendtigt werden

* 2D/3D-Kalibrierung
* Bildvorverarbeitung
® Erkennung von Merkmalen tber
* Kantendetektoren
* Merkmalsdetektoren
* Konturdetektoren
* Flachendetektoren
* Qualitatsbewertungen
* Dekodierungswerkzeuge
* 2D/3D Koordinatentransformationen
* Verrechnung von Zwischenergebnissen
* Boole
* Numerisch
* Distanz
® Punkt
® Gerade
* ToleranZfilter
* Farbgruppenverwaltung
* Formeleditor

Die Arbeitsbereiche aller bildbasierten Werkzeuge werden von
VIVA in Bezug auf ihre Lage am Objekt verwaltet. Der Vorteil:
Auch im Raum verschobene und verdrehte Objekte kdnnen
identifiziert und inspiziert werden.

: (R E S T B A

Die Grundstrategie der VIVA Applikationspakete

Alle VIVA Werkzeuge kdnnen Daten Uber das Black Board aus-
tauschen und miteinander sowie mit zuséatzlich eingegebenen
Werten verrechnet werden.

Alle Programmablaufe konnen individuell und frei festgelegt
werden. Sie werden dabei von der graphischen Ablaufpro-
grammierung im Sequenzeditor unterstitzt, so dass keine Pro-
grammierkenntnisse oder das Erlernen einer kryptischen Spra-
che erforderlich ist.

Es entstehen sehr einfache Programmestrukturen. Die einzelnen
Programme bleiben klein und einfach, auch wenn komplexe
Gesamtablaufe erstellt werden.

VIVA ermdglicht es, jeden Ablaufschritt zu verandern, Kamera-
bildaufnahmen zu beeinflussen, IO und Prozesskommunikation
intden Ablauf zu integrieren, Ergebnisse und Variablen zu
schreiben und zu lesen sowie Ergebnisse und Variablen mit
einem Formeleditor zu verrechnen.

Durch den Datenaustausch und die individuelle Gestaltung der
Ablaufprogrammierung kénnen selbst innerhalb des Auto-
matikbetriebes Ausfuhrungsparameter und -verhalten dyna-
misch angepasst werden.
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VIVA - Versatile Intelligence for Vision Automation

VIVA Management Werkzeuge
I

ARSI —  Programmablauferstellung in hierarchischer Struktur.

s EEEL- fa s 8T

- N Vorteil: Die einzelnen Programme bleiben klein und einfach auch
p—r ! wenn komplexe Gesamtablaufe programmiert werden.

Graphical Operation Control Programming GOCP

Erstellung von Programmabléufen durch graphische Symbole.
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L!-'_:.'.- 1 [ | - [ | Jedes Ablaufprogramm wird intern als XML Datenfile verwaltet

e i | und kann als solches exportiert und importiert werden.

e Vorteil: freie Editierbarkeit bei gleichzeitiger Verwendung interna-
tionaler Standards.

—— System Resources Management

Das VIVA System Resources Management trennt eindeutig zwi-
schen Konfigurationsdaten, die zur Losung der Applikationen
b R _— x angelegt und verwaltet werden und den Systemressourcen.
- - I Vorteil: hohe Ubersichtlichkeit und realisierte Anwendungen kén-
; : nen einfach auf weitere Anlagen kopiert werden.

=~ EE= Hierachical Viariable Management HVM
- Alle Prozessergebnisse, z.B. von Bildverarbeitungsoperationen,
Messungen, Objektlageermittiungen kdnnen in Variablen zwi-

ey e T L schengespeichert werden. Dadurch kénnen verschiedene Mess-
aufgaben Informationen untereinander austauschen.

(LERS RN RN

Vorteil: Durch die Technik der eingeschrankten Sichtbarkeit ist
die Handhabung selbst bei hoher Anzahl systemweiter Variablen
sehr einfach. Es ist immer nur der Teil von Informationen und
Variablen sichtbar, der im bearbeiteten Kontext relevant ist.

Multi Authority User Management

VIVA hat ein komplettes User Management mit bis zu 5 ver-
schiedenen Autoritatssstufen. Es konnen beliebig viele User
unterschiedlicher Autoritaten angemeldet werden. Teil des Multi
Authority User Managements ist die Parametrierung der Sicht-
barkeit und Veranderbarkeit von Dialogen und Datenelementen.

Vorteil: Die Komplexitét der Konfiguration einer Applikation wird
den unterschiedlichen Zugangsleveln angepasst.

Multi Access and Change Journal

VIVA flhrt ein Journal Uber jeden Zugriff auf die Konfigurations-
daten. In diesem Journal ist Datum, Uhrzeit und eingelogter
Benutzer sowie alter und neuer Datenbestand aufgefihrt.

Vorteil: jede Anderung, die am System erfolgt, ist auch im Nach-
hinein noch nachvollziehbar.
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Innovationen

Automatisierung auf hochstem Niveau

ISRA VISION ist seit mehr als 30 Jahren ein fuhrender
Anbieter von hochleistungsféhiger Qualitatsinspektion,
Roboterfiihrung und Fertigungslogistik.

Unsere Systeme werden weltweit in vielen verschie-
denen Industrien und Anwendungsbereichen ein-
gesetzt. Dabei ist es unser Ziel, ein luckenlo-
ses Portfolio fur alle Anforderungen mit Standard-
I6sungen flir die komplette Prozesskette anzubieten.

Tausende erfolgreich installierte Anlagen weltweit be-
stétigen ISRAs Erfahrung und technologische Kompe-
tenz auf dem Feld der industriellen Bildverarbeitung.

VISION

Die Vorteile auf einen Blick
Kunden bevorzugen ISRA aus folgenden Grinden:

. Unsere Entwicklungen sind durchgangig auf die
Anforderungen unserer Kunden ausgerichtet.

- Wir investieren konsequent in unser eigenes Know-
how in allen Kernbereichen der industriellen Bild-
verarbeitung.

. In unserem Unternehmen endet die Kundenbezie-
hung nicht mit der Auslieferung eines neuen Produk-
tes. Das Customer Support und Service Center mit
Angeboten wie Telefon-Hotline, Tele-Service, Vor-Ort-
Service oder Wartung unterstiitzt Sie optimal beim
Einsatz Ihrer Systeme und Anlagen und hilft die Pro-
duktivitat zu steigern.

- An unseren Standorten in Europa, Nord- und Sid-
amerika und Asien engagieren sich mehr als 900 Mit-
arbeiter fur lhren Erfolg.

Deutschland Frankreich USA Russland Korea

Tel.: +49 (6151) 948 0 Tel.: +33 (0) 1 39 09 32 00 Tel.: +1 (800) 753 4413 Tel.: +7 (921) 055 63 30 Tel.: +82 (31) 806 973 00
Belgien Italien Brasilien P.R. China Taiwan (R.O.C)

Tel.: +49 (2366) 930 00 Tel.: +39 (02) 61 79 91 Tel.: +55 (11) 347 611 32 Tel.: +86 (21) 685 002 88 Tel.: +886 (3) 250 01 48
Spanien UK Turkei Japan Indien

Tel.: +34 (93) 839 70 32 Tel.: +44 (1442) 261 202

info@isravision.com Www.isravision.com

Tel.: +90 (212) 285 97 45

Tel.: +81 (45) 534 99 11 Tel.: +91 98 23 16 24 55

ISRA



